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� f(x) =
{

1 − x2 , |x| ≤ 1
0 , |x| > 1 �������� 	
 ������ ��
�� ���
 (�)(�)(�) ��

�

∫ ∞

0

t cos t − sin t

t3
· cos

t

3
dt 	������� �� ��
� (�)(�)(�)
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∫ ∞

0

(t cos t − sin t)2

t6
dt 	������� �� ��
� (�)
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u : R → R �������� �f(x) =
{

e−x sinx , x > 0
0 , x < 0 ���� ����� f : R → R �������� �


�x ∈ R 	�	 u(x) = f(−x) ���� �����


�f̂(ω) =
1
2π

· 1
1 + (1 + iω)2

�� ������ (�)(�)(�)

�û(ω) =
1
2π

· 1
1 + (1 − iω)2

�� ������ (�)(�)(�)

U(x) = F (−x) ���� �����
 U � G(R) � ����	�
�� ������� F : R → C �� 		� ���� (�)(�)(�)
���� ������ �� ������� ���
 �Û � F̂ Ǳ�� ��
�
 �
� ���
� ����� 
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?����� ������� ����� ��� ��� �G(R) � F ∗ U ����	������
 ����� ����
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 ������� ��� F ∗U 	
 ������ ��
��
 ����
 �
� F 	� ���� ����
 ���� ���
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�x ∈ R 	�	 h(x) = xf(x) � g(x) = eixf(x) �f = χ[−1,1] ���� h � g �f ��������� �� ����� ��
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∫ ∞

−∞

(x cosx − sin x)2

x4
dx �� �� ���
� �h � g �f 	
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������ �� c � b �
�� f(x) = e−c|x| cos bx �������� 	
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∫ ∞

0

cos 2πu

1 + u2
du 	������� �� ��
� (�)(�)(�)
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∫ ∞

0

du

(4 + 9u2)2
	������� �� ��
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�x ∈ R 	�	
∫ ∞
−∞ g(x − t)g(t)dt = e−x2

�
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 g : R → C �������� ��

g(x) =

⎧⎨
⎩

e−x , x > 0
C , x = 0
−ex , x < 0
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f±(x) = lim
R→+∞

∫ R

−R

eiωxf̂(ω)dω. (1)
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 �� �	��	 �����
� �������� �������� g �
�� f = g

(1) ������
 ���� �x = 0 � f = g �
�� (1) 	
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�x = 0 � f = g ���� �
����
 Ǳ��

���� (1) ������ �� ��	��	 �
�� ��� (�)(�)(�)

f±(x) = lim
R→+∞

∫ R2

−R

eiωxf̂(ω)dω (2)
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f±(x) = lim
R→+∞

∫ R

−R2
eiωxf̂(ω)dω (3)
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